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1. PRESENTACION DE LA UNIDAD DE APRENDIZAJE

El curso ofrece los conocimientos basicos de drones, sus componentes y aplicaciones. Asi mismo, la practica
de vuelo tanto en simuladores como en drones fisicos que permitan adquirir las habilidades béasicas de vuelo y
control.

2. OBJETIVO GENERAL/COMPETENCIA

Desarrollar destrezas y habilidades en el manejo de drones y su construccion a través de practicas de vuelo y el
analisis de sus componentes

3. CAMPO DE APLICACION PROFESIONAL DE LOS CONOCIMIENTOS

El uso de drones se ha extendido mucho, desde la toma de videos y fotografias en diferentes situaciones que
van desde las recreativas hasta las cientificas y agricolas de precision. El disefio y la construccion de los
mismos para diferentes situaciones también es un campo de aplicacién. En el campo cientifico y tecnoldgico, la
implementacion de tecnologia de telecomunicaciones, sistemas embebidos y la programacion se conjuntan en
los drones para resolver diferentes situaciones.

4. SABERES:

e Revisa los diferentes componentes de los drones para su correcto funcionamiento
Préacticos e Prueba los drones respetando aspectos de seguridad

e Practica diferentes modos de vuelo

¢ Resuelve problemas de seguridad empleando drones

¢ Identifica los diferentes tipos y aplicaciones de los drones
Tebricos e Identifica los componentes de un dron y su interaccion con todo el sistema

¢ Revisa las regulaciones de operacion de los drones segun su tipo

e Reconoce la importancia de la implementaciéon de la tecnologia como parte de un
Formativos ecosistema y sus implicaciones éticas, legales y funcionales.
e Fortalece su capacidad de trabajo en equipo durante la operacién de los vehiculos

5. CONTENIDO TEMATICO (TEORICO-PRACTICO)

1. Vehiculos aéreos no tripulados
1.1. ¢ Qué es un dron?
1.2. Antecedentes
1.3. Aplicaciones
1.4.Tipos
2. Componentes
2.1. Estructura

2.2. Baterias
2.3.Control remoto
2.4.Motores
2.5.Controladores de velocidad
2.6.Hélices
2.7.Controlador de vuelo
2.8.0tros

3. Aspectos de seguridad
3.1. D6nde volar

3.2. Espacio  aéreo
3.3.Regulaciones aéreas
3.4.Condiciones climaticas
3.5.Aves
4. Practicas de vuelo
4.1. Modos de vuelo
4.2.Maniobras basicas
4.3.Qué hacer en caso de accidentes
5. Finalidad del vuelo




6. ESTRATEGIAS DE ENSENANZA-APRENDIZAJE

Exposiciones por parte del docente
Practicas de vuelo con drones y simuladores

Realizacion de trabajo en equipo o individual por parte del alumno.

7. EVALUACION DEL APRENDIZAJE

8.1. Evidencias de aprendizaje

8.2. Criterios de desempefio

Evaluaciones

Los ejercicios y cuestionamientos deberdn contestarse
de manera correcta

Registro de horas de vuelo

Se deberan completar un nimero de terminado de
horas de vuelo en el simulador y con el dron

Proyecto final

Reporte de aplicacién de un dron

8. CALIFICACION

Préacticas
Otros (horas de vuelo especificadas)
Proyecto final

30%
30%
40%

9. ACREDITACION

Periodo ordinario. De conformidad con el articulo 20
del Reglamento General de Evaluacion y Promocion
de Alumnos de la Universidad de Guadalajara, para
que el alumno tenga derecho al registro del resultado
final de la evaluacion en el periodo ordinario,
establecido en el calendario escolar aprobado por el
Consejo General Universitario, se requiere:
I. Estar inscrito en el plan de estudios y curso
correspondiente, y
II. Tener un minimo de asistencia del 80% a
clases y actividades registradas durante el
curso.

Periodo extraordinario. De conformidad con el
articulo 27 del Reglamento General de Evaluacion y
Promocién de Alumnos de la Universidad de
Guadalajara, para que el alumno tenga derecho al
registro de la calificacién en el periodo extraordinario,
se requiere:

I. Estar inscrito en el plan de estudios y curso
correspondiente.

Il. Haber pagado el arancel y presentar el comprobante
correspondiente.

Ill. Tener un minimo de asistencia del 65% a clases y
actividades registradas durante el curso.

Se exceptian de este caso las materias de orden
practico que requeriran la repeticion del curso (Art. 23
RGEYPA).

10. BIBLIOGRAFIA

BIBLIOGRAFIA BASICA

1. Miah, A. (2020). Drones: The brilliant, the bad and the beautiful. Emerald Publishing Limited.
2. Terwilliger, B., Ison, D. C., Robbins, J., & Vincenzi, D. (2017). Small unmanned aircraft systems guide :
Exploring designs, operations, regulations, and economics. Aviation Supplies & Academics, Inc.

3. Keane, A. J.,, S6bester, A., Scanlan, J. P., & Sébester, A. (2017). Small unmanned fixed-wing aircraft design

: A practical approach. John Wiley & Sons, Incorporated.

Fahlstrom, P. G., & Gleason, T. J. (2012). Introduction to uav systems. John Wiley & Sons, Incorporated.

Atkins, E., Ollero, A., & Tsourdos, A. (Eds.). (2017). Unmanned aircraft systems. John Wiley & Sons,

Incorporated.

6. Austin, R. (2010). Unmanned aircraft systems: Uavs design, development and deployment. John Wiley &
Sons, Incorporated.

7. Angelov, P. (Ed.). (2012). Sense and avoid in uas: Research and applications. John Wiley & Sons,
Incorporated.

a s




8. Angelov, P. (Ed.). (2012). Sense and avoid in uas : Research and applications. John Wiley & Sons,
Incorporated.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTARIA
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11. RECURSOS COMPLEMENTARIOS (paginas web, mooc’s, plataformas, objetos de
aprendizaje)

Firma: Vo.Bo.
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